ROBOTY ROZBIORKOWE
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej egci  Specyfikacji Technicznejaswymagania dotycce wykonania i odbioru
rozbiorki istniepcych czsci nawierzchni, zkdnych, elementéw pasa drogowego i infrastruktury
towarzysacej wraz z odwozem gruzu, w z&ku z realizagj zadania o ktorym mowa w punkcie nr 1.
1.2 Zakres robét obgtych ST
Ustalenia zawarte w ¢#ci niniejszej specyfikacji dotyazwykonania robét rozbiérkowych na projektowanym
zadaniu i obejmuj
- rozbiérle nawierzchni bitumicznej w tym w technologii frezamia,
- rozbiérke zhednych elementéw uktadu drogowego (w tym, keamiki, nawierzchnie w rénej technologii),
elementéw odwodnienia, ta rozbiorki elementéw celem dokonania regulacji akgsciowej, przektadek
itp.,
- zatadunek i odtransportowanie gruzu, elementdazbiorki na sktadowisko (wg dyspozycji Inspektora)
2. Materialy
Nie wysepuja.
3. Sprzet
Roboty zwiazane z rozbiork elementéw drogi, odwodnienigdn wykonywane mechanicznie lubcznie, za
pomoa: sprzarek, frezarek, mtotéw, miotdw pneumatycznych npéichanicznych, spycharek, koparki,
koparko — tadowarki do rozhiérek oraz do zatadumiaieriatow z rozbiérki.
4. Transport
Materiaty uzyskane z rozbidrki magby¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu, w szczeg6lnych
przypadkach — zgodnie z poleceniami Inspektora Nad2Wyborsrodka transportu zatg od odlegidci i
warunkow lokalnych. Do przewozu destruktu asfaltgaepozyskanego podczas frezowania nawierzchni
bitumicznych nalgy stosowa samochody samowytadowcze. Transport powinientblg zorganizowany, aby
zapewnd prae frezarki bez postojéw.
5. Wykonanie rob6t
Wyznaczenie elementéw przeznaczonych do rozbidrkdezy wykona& na podstawie Dokumentacii
Projektowej. Rozbiork wykona recznie, lub mechanicznie. Wszystkie elementyzime do powtdrnego
wykorzystania powinny hyusuwane bez powodowaniacdinych uszkodze O ile uzyskane elementy nie
stap sie wlasndcia Wykonawcy, powinien on przewié je na miejsce wskazane przezyniera. Elementy i
materiaty, ktére zgodnie z poleceniem Inspektoraddau staj sic wtasndcia Wykonawcy, powinny b
réwniez usungte z terenu budowy.
Poprzez frezowanie nawierzchni bitumicznej pgleozumie kontrolowany proces skrawania warstwy
nawierzchni bez jej ogrzania, na oitoma glebokas¢. Materiat z frezowania (tzw. destrukt) stanowi svies¢

Zamawiajcego.
Dyspozycje co do miejsca sktadowania lub odwozaZdgliosci) wydaje Inspektor nadzoru.

6. Kontrola jakosci robét
Kontroli podlega sposéb wykonania rob6t rozbidrketyyprawidtowdé transportu.
Sprawdzenie jakei robét polega na wizualnej ocenie kompléticusunecia resztek elementéw budowili,

gruzu, kamieni itp. oraz sprawdzeniu uszkadekmentéw przewidzianych do wykorzystania.



7. Obmiar robét
Jednostkami obmiarws
- dla rozbiérek powierzchni np. nawierzchni jezdiipdnikbw — m2 ,
- dla rozbiérek elementéw odwodnienia (rueggj studzienkiciekowe itp.) — 1 mb, 1 szt. (1 kpl.),
- dla transportu materiatéw rozbiérkowych 2 m(Mg).
8. Odbidr robot
Ogolne wymagania dotygee odbioru rob6t podano w pkt Nr 1 ,Wymagania ogdIn
9. Podstawa ptatndci
Cena wykonania rob6t obejmuje:
- prace pomiarowe,
- oznakowanie rob6t rozbiérkowych,
- mechaniczne eczne wykonanie rozbiérek,
- oczyszczenie,
- zaladunek i transport materiatow oraz gruzazbiorki,

- uporadkowanie miejsc prowadzenia robot.



